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1. INFORMACOES GERAIS

Este manual fornece informagfes necessarias para a correta utilizacédo de todas
as funcbes da Crescer Professional Board. O texto demostra ao usuario, de forma
objetiva, instrucdes exemplificadas para colocar em operacdes todas as

funcionalidades da placa.

2. SOBRE A CPB

A CPB é uma solucdo em Hardware robusta e qualificada que viabiliza o
emprego do Arduino, de maneira profissional, em qualquer produto ou equipamento

independente da area de atuacéao.

Ideal para o desenvolvimento de solucdes, seu objetivo é diminuir o tempo e
dinheiro investido para viabilizar seu negécio ou produto, assumindo o viés técnico, a
CPB permite direcionar os recursos dos usuarios para o setor comercial alavancando

suas vendas.

Por usar o conceito do arduino, a CPB tem integracdes com inumeras shields,
sensores e atuadores de melhor custo-beneficio, além de permitir que 0s usuarios
tenham uma base para a multiconectividade, podendo ser conectada a Nuvem com o
seu moédulo onboard de Comunicagcdo GPRS/TCP IP ou mesmo com shields de
conexao Wi-fi, Ethernet Cabeada, Bluetooth, LoRa.

Video de Lancamento: https://www.youtube.com/watch?v=KgLIkDG5SNE

A CPB utiliza o Microcontrolador Atmega328p e Interface de Desenvolvimento

(IDE) do Arduino para programacao.

Datasheet Atmega328p: https://datasheetspdf.com/pdi-
file/1057332/ATMEL/ATmega328P/1



https://www.youtube.com/watch?v=KqLikDG5SNE
https://datasheetspdf.com/pdf-file/1057332/ATMEL/ATmega328P/1
https://datasheetspdf.com/pdf-file/1057332/ATMEL/ATmega328P/1

3. HARDWARE

Este capitulo aborda uma mostra inicial do Hardware, separando-o em partes
para uma posterior especificacéo.
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3.1 PINAGEM
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3.2 APLICACOES

Produtos e negécios em que a CPB esta empregada:

Cama de Quiropraxia;

Varredora de Escada Rolante;

Bobinadora de Filamento para impressao 3D;

Envasadora de Cianoacrilato;

Equipamentos de Eletromobilidade;

Equipamentos Calgadistas;

Equipamentos Agrénomos: estacfes meteoroldgicas e monitoramento de silos de
graos;

Equipamentos para aquisicao de variaveis in loco para Softwares de TI.



4. SOFTWARE

Este capitulo aborda uma mostra inicial da interface de desenvolvimento do
Software para a CPB, do qual é exigido um conhecimento basico de programacao do

Arduino.

Link de Indicagdo do curso: https://www.udemy.com/course/automacao-
profissional-com-arduino-completo/?referralCode=E663758FD3F7FD7A418F

Link para recebimento do primeiro Moédulo do Curso Gratuito:

https://www.crescerengenharia.com/cursogratis

[co) CPB_infinity | Arduino 1.8.13 (Windows Store 1.8.42.0) - [m] X

Arquivo Editar Sketch Ferramentas Ajuda

4

CPB_infinity

Variaveis «———

Setup -

Loop —

Arduino Uno em COM4


https://www.udemy.com/course/automacao-profissional-com-arduino-completo/?referralCode=E663758FD3F7FD7A418F
https://www.udemy.com/course/automacao-profissional-com-arduino-completo/?referralCode=E663758FD3F7FD7A418F
https://www.crescerengenharia.com/cursogratis

5. ESPECIFICACOES DAS FUNCIONALIDADES

Os préximos capitulos especificaram as caracteristicas de Hardware e Software

de todas as funcionalidades anteriormente listadas.

5.1 FONTE DE ALIMENTACAO

A CPB conta com uma fonte de alimentacao robusta e testada para ser empregada

em qualquer ambiente, inclusive setores Industriais.

5.1.1 Hardware

Borne para alimentacao.
Tensao de Entrada: 15-30V.
Consumo: 6 W.

Polaridade vide na placa.
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5.2 COMUNICACAO GSM

Um dos grandes diferenciais da CPB é a Comunicacdo GSM (GPRS e TCP/IP),
da qual utiliza Chips de celular para enviar e receber SMS/ligacdes ou conectar-se na
Web, com isso, permite a coleta e acionamento de dados e atuadores in loco para
sistemas de TI, Telecom, Automacéao.

5.2.1 Hardware

Shield GSM SIM800L.

Tensao de alimentag&o 4V - onboard.

Shield Plug and Play, basta programar CPB para a comunica¢cdo GSM de acordo

com o exemplo a seguir.



5.2.2 Software

Exemplo de Software da CPB com Comunicacdo GSM:

@

Arquivo Editar Sketch Ferramentas Ajuda

! #include <SoftwareSerial.h> L
2 SoftwareSerial gsm(A3, A2); // RX, TX

3 #include <Sim800l1.h>

1 SimS001 Sim8001;

6 #include <Crescer.h>

Tempora templ:

10 String avalia = "';
11 int conta = 0:

void setup ()

14 {

18 Serial.begin(9600);
cdelay(1000)

18 gsnm.begin(9600) ;

19 gsw. listen()

1 comando ("AT"):

22 comando ("AT+CHMGF=1");
corando ("ATEO"):
cdelay (1500) ;

comando ("AT+CNMI=1,2,0,0,0"):
delay (1000);
tenpl.defiSP (500) ;
delay(8000) ;

1 1nt teste;
3 void loop()

String comp = "';
if (gsm.available() > 0) {

String msggsm = "”;
while (gsm.available() > 0)
{
char letra = gsm.read();
1f (asidlphaNwreric (letra)) meEggsm += letra;
4 ¥
44 int tam = msggsm.length()’ Y

Arduino Uno em COM4

Imagem somente do Setup devido a extensdo do coédigo, completo abaixo:

Exemplo “‘gsm_CPB_infinity”, download disponivel

https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity

11

em:


https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity

Exemplo do funcionamento com uma série de videos no youtube:

CPB GSM SMS - Apresentagio

Apresentagao:

Inicial - https://www.youtube.com/watch?v=u4CRPSZ01y8&t=3s

Explicagédo e Funcionamento:

Parte 1 - https://www.youtube.com/watch?v=XJn5GEmCugM

Parte 2 - https://www.youtube.com/watch?v=yXZ SBmgF8w

Parte 3 - https://www.youtube.com/watch?v=9zWuNoa4D-0

12


https://www.youtube.com/watch?v=u4CRPSZ01y8&t=3s
https://www.youtube.com/watch?v=XJn5GEmCuqM
https://www.youtube.com/watch?v=yXZ_SBmgF8w
https://www.youtube.com/watch?v=9zWuNoa4D-0
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5.3 MULTIPLEXADOR

A CPB conta com um Chip Multiplexador para utilizar menos pinos do

Microcontrolador e ter um aumento na quantidade disponiveis de 1/O’s.

5.3.1 Hardware

A multiplexacdo da CPB é feita pelo Chip MCP23017. Este multiplexador parametriza

16(0 ao 15) pinos como I/O e os controla via barramento 12C.

Datasheet: http://wwl.microchip.com/downloads/en/devicedoc/20001952c¢.pdf

11
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http://ww1.microchip.com/downloads/en/devicedoc/20001952c.pdf
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5.3.2 Software

Adicione ao seu Software a biblioteca do MCP23017 para que sua CPB tenha
sua Pinagem configuravel ativa.

Link para download da biblioteca: https://github.com/adafruit/Adafruit-
MCP23017-Arduino-Library

Exemplo de Software do MCP23017 com aplicacéo préatica dos pinos da CPB:
©

Arquive Editar Sketch Ferramentas Ajuda

multiplexador_CPBinfinity

1 #include <Wire.h> n
#include "Adafruit NCP23017.h"
4 Adafruit_NCP23017 mcp:
void secup()
{
1 // declarag@o de wn pino de saida Relé 1
// decla de wn pino de saida Relé 2
1 // declarag&o de wn pino de saida Relé 3
1 // declarag&o de ww pino de saida Reset GSH
// declare y de um pino de saida no BARRAMENTO
& mcp.pinliode (S, I\ won pino de entrada NPN OPTOACOPLADA 1
wep.pullUp(sS, H /7 Aciona stor de Pull Up 1 =
18 mep.pintode (6, // declaracg@io de wn pino de entrs N OPTOACOPLADA 2
19 mep.pullUp(6, // Aciona resistor de Pull Up interno.
20 wep.paintode (7, // declarag&o de wn pino de entrada NPN OPTOACOPLADA 3
1 mep.pullUp(7, // Aciona resistor de Pull Up interno.
22 mcep.pinlode (8, INPUT): // declarag@o de wn pino de entrada NPN OPTOACOPLADA 4
13 mwep.pullUp(8, // Aiciona resistor de Pull Up interno.
24 mep.pinMode (9, // declaragfio de um pino de saida OPTOACOPLADA S
S /7 wo pino de salda OPTOACOPLADA 6
/ wn pino de saida OPTOACOPLADA 7
OUTPUT) // declarac@io de wm pino de saida OPTOACOPLADA 8
28 mep.pinMode (13, INPUT): // declaragfo de wn pino de entrada contato seco no BARRAMER
29 wep.panll INPUT) ; // declarac&o de wo pino de entrada contato seco no BARRAME
30 mep.pinMtode (1S, INPUT); // declaragéo de um pino de entrada contato Seco no BARRAMENTO
3 1
}
34 void loop ()
{
HIGH) : // exemplo de liga os pinos de ida
Low) : // exemplo de desliga o3 pinos de said
// exemplo de leitura dos pinos de entrada do MCP
41 }
v
< >

Arduine Uno em COM4

Exemplo “multiplexador_CPBinfinity”, download disponivel em:

https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity



https://github.com/adafruit/Adafruit-MCP23017-Arduino-Library
https://github.com/adafruit/Adafruit-MCP23017-Arduino-Library
https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity
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5.4 BARRAMENTO

O barramento CPB Infinity possui algumas pinagens auxiliares que facilitam no

interfaceamento com shields e atuadores externos.

5.4.1 Hardware

O barramento possui:

1 — 3 entradas digitais (com resistores de pulldown na placa, somente para

aplicacfes de contato seco. Sendo obrigatorio o uso do 5V disponivel neste pino).
2 — 3 saidas digitais para relés externos.
3 — Slot para shields analogicas, que tem alimentacéo (5V e GND) e os pinos A6

e A7. 3 2 1

@

@
CNO)




5.4.2 Software

Exemplo de Software com as entradas digitais da CPB:

@

Arquive Editar Sketch Ferramentas Ajuda

multiplexador_CPBIinfinity
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1 #include <Wire.h> »
#include "Adafruit_MCPZ3017.h"
4 Adafruit NCP23017 mcp:
6 void secup()
{
10 mep.begin();
11 mep.pintode (0, // declarag&o de wo pino de saida Relé 1
2 mep.pinfode (1, // declara 2 um pino de saida Relé 2
3 mep.pinlode (2, // declaragéo de wo pino de saida Relé 3
14 mep.panll // declarag&o de ww pino de saida Reset GSH
15 mep.pinl OUTPUT) ; // declaracfic de um pino de saida no BARRAMENTO
16 mep.pinlode (S, INPUT); // declarag&o de wn pino de entrada NPN OPTOACOPLADA 1
7 mep.pullUp(S, H // Aciona resistor de Pull Up interno.
S mep.pintode (6, // declaragfio de we pino de entrada NPN OPTOACOPLADA 2
S mecp.pullUp(é6, // Aciona resistor de Pull Up interno.
20 wep.pantode (7, // declarag&o de wn pino de entrada NPN OPTOACOPLADA 3
c1 mep.pullUp(7, // Aciona resistor de Pull Up interno.
22 mcp.pinlode (8, // declaracfio de wn pino de entrada NPN OPTOACOPLADA 4
'3 mep.pullUp(8, // Aciona resistor de Pull Up interno.
24 mep.pintode (9, C P // declaragfo de um pino de saida ( OACOPLADA S
2S5 mep.pinliode (10, OUTPUT); // declaragéo de wwn pino de saida OPTOACOPLADA 6
26 mep.painliode (11, OUTPUT); // declarag&o de wn pino de saida OPTOACOPLADA 7
7 mep.pintode (12, OUTPUT) // declaracfio de ws pino de saida OPTOACOPLADA &
28 mep.pinlo (13, INPUT): // declaragfio de um pino de entrada contato seco no BARRAMENTO
29 wep.panl INPUT) ; // declaracg&o de wo pino de entrada contato seco no BARRAMENTO
10 mep.pink INPUT) : // declaragfio de um pino de entrada contato Seco no BARRAMENTO
3 1
2))
void loop()
S {
HIGH) // exemplo de liga os pinos de saida do MCP
LOow) // exenplo de desl 03 pinos de saida do MCP
// exemplo de leitura dos pinos de entrada do MCP
40
41 )
v
< >

Arduine Uno em COM4

Exemplo “barramento_CPBinifinty”, download disponivel em:

https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity



https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity
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5.5 SAIDAS A RELES

A CPB conta com 3 saidas a relés para acionamento de periféricos, tais como:

motores, motobombas, lampadas, refletores, ventiladores etc.

5.5.1 Hardware

Corrente e Tensao dos contatos:
20A — 14VvDC

20A — 125VAC

10A — 220VAC
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5.5.2 Software

Exemplo de Software para acionamento dos Relés da CPB.

Arquive Editar Sketch Ferramentas Ajuda

rele_CPBinfinity

1 #include <Wire.h> L
Z #include "Adafruit MCPZ3017.h"

4 Adafruit_NCP23017 mcp:

6 vold setup()

8¢

9

10 mep.begin() ;

11

12 mep.pinMode (0, OUTPUT) ; // declaragéo de um pino de saida Relé 1

13 mep.pinMode (1, OUTPUT): f/ declaragéo de um pino de saida Relé 2

14 mcp.pinMode (2, OUTPUT):; f/ declaragéo de um pino de saida Relé 3

16 }

17

18 void loop()

19 |{
20
21 mep.digitalWrite (0, HIGH): // liga a saida 0 do MCP {relé 1 da CPE)
22 mep.digitalWrite (0, LOW): // desliga a saida 0 do MCP (relé 1 da CPB)
23 mep.digictalWrice(l, HIGH): /f liga a salda 1 do MCP (relé 2 da CPB)
24 mep.digitalWrice(l, LOW): // desliga a saida 1 do MNCP (relé Z da CPE)
25 mep.digitalWrice (2, HIGH): // liga a saida 2 do NCP {relé 3 da CPB)
26 mep.digitalWricte (2, LOW): // desliga a saida 2 do MCP (relé 3 da CPB)
28 |}

v

Arduino Uno em COM4

Exemplo “rele_CPBinfinity’, download disponivel em:

https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity



https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity
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5.6 COMUNICACAO RS232 OU RS485

A CPB conta com uma saida para comunicag¢do RS232 ou RS485, especializada
para fazer a interface entre placa e IHM (Interface Homem-Maquina), CLP
(Controlador Logico Programével), Inversores de Frequéncia, etc.

Video de Demostracao de funcionalidades da CPB com uma IHM Kinco, Inversor
e Motor WEG: https://www.youtube.com/watch?v=v4HOcDI71sM&t=4s

5.6.1 Hardware

Pinagem de Conexao Serial: Pino DB9 | RS232* |RS485

1 - B
2 X -
3 RX -
4 ; _
5 GND GND
6 - A
7 - i
8 - .
9 £ i

Sendo RS232 o padrao do Hardware.


https://www.youtube.com/watch?v=v4HOcDI71sM&t=4s
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Configuracdo em Hardware da Comunicacéo Serial:

A tabela abaixo, mostra a matriz de configuracao para definir se o protocolo de
Comunicacgédo Serial serd RS232 ou RS485. Sendo RS232 default.

Onde 0 significa corte ou néo solda e 1 significa solda nos jumpers A, B, C, D, E,
F,G,H I,J, K LeM.

Os jumpers L e N sdo para alimentar externamente o Circuito para o0 MAX485,

Cl que fara a comunicagdo com protocolo RS485.

Comunicacéao Serial:

Funcéo:

Configurar para:

Acio: = Corte= Solda

CONFIG MAX

RS232

RS485

Cada protocolo de comunicacao tem um Cl especifico, solde 0 mesmo seguindo

as instrucoes serigrafadas na placa:




5.6.2 Software
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Exemplo de Software para a comunicagdo RS232 da CPB com IHM’s.

@ ihrn_CPBinfinity | Arduing 1,813 (findows Store 1.8.42.00

Argquivo Editar Sketch Ferramentas Ajuda

ihm_CPBinfinity

- ] X

Z5
29
30
31
3z
33
34
35
3G
37
33
39
40
41
4z
43
44
45
46
47
45
49
50
51
52
53
54
55
=141
a7
55
59
ald
6l
6z
a3
a4
65
a6
a7
1]
=]
7o

ME_40015, //PIN_13
//ENTRDAS DIGITAIS
ME_40016, //PIN_0Z
ME_40017, #/PIN_O3
ME_40018, //PIN_ 04
ME_40019, //PIN_DS

£¢ Agui wooé pode criar mais registradores porém o elipse

ME REGS = 20,
b

demo fica limitado em 20 tags.

unsigned int holdingRegs[ME_REGH] ; f/ function 3 and 16 register array

Tempora temphcel;
Tempora Impressao;

woid setup() {

Serial.begin(3600) ;

tempCom. defi3P (Z00) ;

temp Impr . defi3F (1000) ;

templcel.defi3P (20) ;
Irpressao.defisP (500) ;

modbus_configure{sSerial, 5600, SERIAL 8Nz, 1, 13, ME_REGS,

modbus_update comes (9600, SERIAL SN2, 1):

wold loop()

{
holdingRegs[ME_40015] = analogRead (A0); /¢ envia para IHM
modbus_update (] ;
analogliirite (10, holdingRegs[ME_400051); f¢ recehe da IHHM
delay(20)

i

<

holdingRegs)

o em COMS

Imagem somente do Setup devido a extensdo do cddigo, completo abaixo:

Exemplo ‘ihm_CPBinfinity”, download disponivel em:

https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity



https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity
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5.7 OPTOACOPLADORES

A CPB conta com 8 optoacopladores que podem ser configurados em hardware
com Entradas NPN ou PNP ou saida Coletor Aberto, ideal para o acionamento ou
leitura de periféricos que necessitem isolamento em relacdo ao Microcontrolador e/ou
de fonte. Tendo assim, robustez nas leituras e acionamentos destas entradas e

saidas.

5.7.1 Hardware

Default de Hardware sao:
4 — Entradas NPN
4 — Saidas Coletor Aberto

Entrada NPN <—

Saida
Coletor Aberto

*
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Configuracdo em Hardware dos Optoacopladores:

A tabela abaixo, mostra a matriz de configuracdo para definir se os
optoacopladores serdo entradas PNP, NPN ou uma saida de Coletor Aberto.

ABCDE I

INPUT 00101 1

INPUT 10001 i

01010 0
DEFAULT: 4 INPUT NPN . oY ¢
4 OUTPUT COLETOR ABERTO

RESISTORES: 3KS PARA INPUT
1K PARA OUTPUT

CONFIG OPTOS

Onde 0 significa corte ou ndo solda e 1 significa solda nos jumpers A, B, C, D, E,
F, G, H, I, J, K, L e M da matriz abaixo.

ML K

LK ML K MLK

=t :
3
2
o 4
» 'G IFI
Hil F1
) L
- CD

Default:
101-104 — Entrada NPN.
0OI15-0I8 — Saida Coletor Aberto.

K[ M L K

I/ ML

J

. g8

- o
om)

y 6 ; F _
| ) v H 1
| o ® E

| ‘. ¢ D
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Para configurar os 8 optoacopladores da CPB siga as instru¢bes da tabela

abaixo:
Optoacopladores: Funcéo: Configurar para: acso: = Corte = Solda
Entrada PNP
01, 102, 103 e 104 Entrada NPN
SaidaColetor Aberto|
Entrada NPN
OI5, Ole, Ol7 e OI8 [Saida Coletor Abert

Entrada PNP
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5.7.2 Software

Exemplo de Software para o acionamento ou leitura dos Optoacopladores.

oo)

Arquivo Editar Sketch Ferramentas Ajuda

optoacopladores_CPBinfinity

#include <Wire.h> «

#include "Adafruit_ MCP23017.h"

5 Adafruit_MCP23017 mcp:

void sectup() ( // se a entrada for PNP, comentar as linhas do pullUp.
ni):

nep.beg

mep.pintode (S, INPUT); // declaragéo de um pino de entrada NPN OPTOACOPLADA 1
i1 nep.pullUp (S, HIGH): // Aciona resistor de Pull Up interno.
12 nep.pinMode (6, INPUT):; // declarag&o de um pino de entrada NPN OPTOACOPLADA 2
1 mcp.pullUp (6, HIGH); // Aciona resistor de Pull Up interno.
mep.pinMode (7, INPUT):; // declarag&o de wn pino de entrada NPN OPTOACOPLADA 3
15 mep.pullUp (7, HIGH): // Aciona resistor de Pull Up interno.
16 nep.pinlode (8, INPUT) . // declarag@&o de wn pino de entrada NPN OPTOACOPLADA 4
mep.pullUp (8, HIGH): // Aciona resistor de Pull Up interno.
18 mep . pinMode (9, OUTPUT) : // declarag&o de um pino de saida OPTOACOPLADA S
18 wep.pintode (10, OUTPUT) ; // declarag&o de um pino de saida OPTOACOPLADA 6
mep.pinMode (11, OUTPUT) // declar: de wn pino de saida OPTOACOPLADA 7
mcp.pintode (12, OUTPUT) ; // declarag&o de um pino de saida OPTOACOPLADA 8
}
void loop() o
24 mep.digi Read (5):; // leitura da entrada do multiplexador S
2S mcp.digitalRead(6); // leitura da entrada do multiplexador 6
26 rcp.d alRead(?): // leitura da entrada do multiplexador 7
mep.digitalRead(8); // leitura da entrada do multiplexador 7
mep.dig Wrice (9, HIGH): // exemplo de liga os pinos de saida do MCP9 ... 12
29 nep.digitalVrice (9, LOW); // exemplo de desliga 0S8 pinos de saida do MCPS ... 12

Atduino Uno em COM4

Exemplo “optoacopladores_CPBinfinity”, download disponivel em:

https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity



https://github.com/casaautomacao/CPBinfinity
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6. CONFIGURACOES INFINITY

A CPB Infinity conta com inUmeras opcdes de programacdo em Hardware,
visando atender uma variedade maior de aplicacdes.
Na tabela abaixo estdo as configuracdes adicionais de Hardware:

As configura¢cdes de Comunicacao Serial e Optoacopladores estéo nos itens 5.6

e 5.7
Grupo: Fungao: Configurar para: Acgo: = Corte = Solda
Saida Optoacoplada Saida Optoacoplada [ I'
Multiplexada 9 PWM 11 do uC Jl,j
Saida Optoacoplada Saida Optoacoplada l‘ ;
Multiplexada 10 PWM 6 do uC -y
CONFIG OUT \ . "
Saida Optoacoplada Saida Optoacoplada t
Multiplexada 11 PWM9 douC
L] 0!
Saida Optoacoplada Saida Optoacoplada ol
Multiplexada 12 PWM 10 uC e
Entrada Optoacoplada Entrada Optoacoplada
Multiplexada 5 Interrupg&o 2 do uC Bh,
N
CONFIG IN INT3) = o
'
Entrada Optoacoplada Entrada Optoacoplada @l
Multiplexada 6 Interrupg&o 3 do uC
Pino Analdgico Al Barramento OUT 1_'|]
h
ouT Pino Analdgico A2 Barramento OUT1 | '_IE
Bl |
Pino Anal6gico A3 Barramento OUT2 :I'
C - Pino Analbgico A4 Acionar Relé 2 ’;,
- BN =
SEM MCP B - Pino Analdgico A5 Acionar Relé 1 - ) ,,-51}, L
A - Pino Analégico A5 Reset GSM A
AD T - Pino Analégico A0 Acionar Relé 3 |
AND Sem Comunicagao Serial| Com Comunicacéo Serial -7
[
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7. CONCLUSAO

Nos conheca e que juntos, possamos desenvolver produtos tecnoldgicos,

inovadores, desafiadores e rentaveis.
Indicacdes de materiais adicionais:

1 — Verséao CPB Infinity e CPB 32: Quero conhecer!

2 — Blog Crescer com contetdo de Arduino Profissional, ESP32, Internet Of Things,

Eletrotécnica e Engenharia: Quero saber mais!

3 — Grupo no WhatsApp “Profissionais com Arduino”: Quero participar!

4 — Modulo | gratuito do curso “Automacao Profissional com Arduino”: Quero aprender!

5 - Drive do banco de cédigos para serem utilizados nas CPB'’s: Quero utilizar!


https://ef91776f-66af-4e2e-8254-6847fa7c8aaa.filesusr.com/ugd/04fe82_20593453dc264a71bb8b2ea5bf95fb96.pdf
https://www.crescerengenharia.com/blog
https://chat.whatsapp.com/EAzJ9NuX7tD4vEnr404ztL
https://www.crescerengenharia.com/cursogratis
https://drive.google.com/drive/folders/1bFclLN667SrEDbC_dzOepFDTMhFjO_KZ

ANEXO | - DETALHES TECNICOS CPB'S
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Ipb

INFORMAGOES

CPBINFINITY CPBWI FI 22 CPBMEGA
Relés 104 NA e NF 3 7
Optoacopladores de Entrada {(NPN OU PNP) *1 4 9
Optoacopladores de Saidas {Coletor Aberto) *1 4 9
10 Digitais na Barra de Pinos *2 14
Saida PWM 6 12 12
Entradas Analdgicas 8 12 16
Saidas Analégicas 0 2 0
Resolugdo Analégica 10 Bits 12 Bits 10 Bits
Integrac&o com Shields Arduino SIM
Comunicagdo 12C SIM
Comunicagdo SPI SIM
Comunicag&o Serial UART 1 [ 3 [ 4
Comunicagdo RS232 ou RS485 SIM
BLUETOOTH Com SIMB00C ou Esp32 Com SIMB00C ou Esp32
BLE Com Esp32 On Board Com Esp32
WiFi Comn ESP12 ou Esp32 Com ESP12 ou Esp32
SERS Com Shield SIM800C ou SIMS00L
GSM
Espago para Prototipagem com 25 10s disponiveis NAO SIM
Alimentag&o 15-30 WCC 770 mw [ 380 mw 1300 mw

*1: Os Optoacopladores podem ser configurados tanto como Saida coletor aberto ou como Entrada PNP ou NPH.

* 2; Grande parte das |05 s8o multifuncionais, estando acima o maximo disponivel e a composig&o entre elas dependera da aplicagéo.

* 3: Shields como:

Internet cabeada:

USB Host:

Sd Card:

IHM Mextion:






